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operation » Ethernet/IP-Variante ,EI*: Einbindung in M U 4?;
» Ethernet/IP variant ,El": Integration in ControlLogix Studio, CIP Synch auf Anfrage
ControlLogix Studio, CIP Synch on request » Weitere Informationen auf Seite 18ff. in diesem
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Data preliminary/ Technische Daten vorlaufig | BG 66x25 dPro PN/EC/El | BG 66x50 dPro PN/EC/EI | BG 66x75 dPro PN/EC/EI " - 2000
Q’O'”’”a’ voltage/ VDC 12* 24 48 24 48 48 L i )
ennspannung 5 L2000 Ezom
Nominal current/ ] 3 4 2
Y A 11 7.6 3.8 10.5 5.2 6.7 = ; E g‘m
) 5 S 1000 H 3
Nominal torque/ Nm? 0.35 0.37 0.37 0.56 0.56 0.75 % £ 2 i
Nennmoment i ] E 1
& | i | (] = gl + - = L
Nominal speed/ . ¢ b3 0z 04 06 08 1 12 0 03 [ 09 12 15
Nenndrehzahl rpm’ 2800 3800 3500 3520 3350 3450 Torgee! Drehmomeat [Nex] Torque/ Drehmoment [Hm]
Maximum torque/ N 0.82 09 09 165 175 075 BG 66x25 dPro, 24V BG 66x25 dPro, 48V
Maximales Moment ' ’ ' ' ' ' 2 4000
No load speed/ ] » o X \
Leerlaufdrehzahl rpm 3810 4600 4360 3780 3760 3720 . "
H 3000
ominal outiout power/ W 103 147 135 206 220 271 oo N
auerabgabeleistung 4
Maximum output power/ ”
Maximale Abgabeleistung W 160 269 277 446 485 732 a i 2000
= L] 'E
forque constant/ Nm A 0.045 0.053 0.11 0.059 0.12 0.12 : =
rehmomentkonstante 10 5 - i
5 € 1000
Peak current/ - 2 1 E <
Zuléssiger Spitzenstrom A 16.5 78 26 14 21 E s 3 % 3 g /
Voltage range/ i é 3 3 I . . . . . )
Zuldssiger Spannungsbereich vbe 2...58 2..58 2..58 2..58 2..58 2..58 Ba = 03 o Y] 12 s s ’ ’s 05 1 15 2 25 3
e ) Torque Drehmoment [N Tarque/ Drehmoment [Hm]
Rotor Tragheitsmoment gem i i i 12e l2e 1&g BG 66x50 dPro, 24V BG 66x50 dPro, 48V
. 30 4000
Weight of motor/ kg 1.2 1.2 1.2 1.65 1.65 2.1
Motorgewicht 2
5
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You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kénnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fur die Kombination herunterladen. [ Preferred series/ Vorzugsreihe [ Standard product/ Standardprodukt [ on request/ aut Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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